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^n^If,P r ^ sente in ^ ent ' on concerne un dispositif pour 
provoquer le largage dans un conduit humain ou animal 
t U *n«l% U en Pf rtjculier une prothese, ledit objet etant porte 
et arnene dans ledit conduit humain ou animal par un cathe- 
ro (2 A3x U l c ° m P rend une Premiere et une seconde gaines 
!• ^3) Partiellement intr oduites dans ledit conduit mon- 
ees de facon telescopique et susceptibles de coulisser 
I une par rapport a I'autre afin de realiser le largage dudit ob- 

H S o e * ,0 2 rinvention . Ie dit dispositif (1 A) comporte un boT- 
tier (13), des moyens de fixation (15) susceptibles de fixer 
" n * >P a n» extracorporelle de la premiere gaine (G2) sur le 
boitier (13), un chariot mobile (16) rnonte" sur le boTtier (13) 
de maniere a pouvoir etre deplace par rapport a ce dernier 
^^i^^ on (19) susceptibles de fixer une partie 
extracorporelle de la seconde gaine (G3) sur le chariot mo- 
7o™ 16) ' et d £ s m °y en s d'entrainement commandables 
^usceptbles de deplacer le chariot mobiS (16) par 
rapport au boitier (13). ' K 
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La presente invention concerne un dispositif pour provoquer le lar- 
gage dans un conduit humain ou animal d'un objet, en particulier une pro- 
these, ainsi qu'un systdme d'implantation comportant un tel dispositif et 
un catheter porteur de I'objet. 

Bien que non exciusivement, la presente invention s'applique plus 
particulierement a ('implantation d'une prothese dans une artdre du corps 
humain, et notamment dans I'aorte abdominale. 

On sait que I'implantation d'une prothese arterielle, telle que celles 
divulguees par exemple par les documents EP-0 461 791, WO-95/21592 
et EP-0 880 948, est generalement realisee 3 ('aide d'un catheter qui 
comporte notamment, de fagon connue : 

- une gaine porteuse qui comprend, en partie distale, des moyens de dila- 
tation, par exemple un nez dilatateur avec ou sans ballon gonflable, et 
qui porte ladite prothese ; 

- une gaine intermediate poussoir qui entoure partiellement ladite gaine 
porteuse et qui est susceptible de coulisser par rapport b cette der- 
ni£re ; et 

- une gaine externe de protection qui recouvre, au moins partiellement, 
I'extremite distale de ladite gaine porteuse, qui entoure partiellement la- 
dite gaine intermediate et qui est susceptible de coulisser par rapport d 
cette derntere. 

De fagon connue, I'implantation de la prothese dans une artere 
presente generalement les trois phases successives suivantes, qui peuvent 
notamment etre suivies par radiographic, en prevoyant par exemple des 
elements radio-opaques sur le catheter et/ou la prothese : 



- une phase initiate, pendant laquelle on am£ne la prothfese au moins d 
proximity de son futur emplacement dans I'artSre, h I'aide du catheter, 
dont les trois gaines precipes sont rendues solidaires les unes des au- 
tres. A titre d'illustration, pour implanter une proth^se aortique bifur- 
qu6e, par exemple du type de celle d£crite dans le document EP-0 461 
791, dans I'aorte abdominale entre les arteres iliaques et les arteres r6- 
nales, on fait g^ngralement p6n6trer le catheter dans le corps humain 
au niveau des arteres f£mora!es et on am£ne la partie distale dudit ca- 
theter, qui porte la prothSse, dans I'aorte, via les arteres iliaques ; 

- une phase de largage, pendant laquelle on Iib6re la prothese dans I'ar- 
tere. A cet effet, il faut notamment faire coulisser la gaine externe de 
protection par rapport a la gaine intermediate de telle sorte que ladite 
gaine externe libere la partie distale du catheter et notamment la zone 
ou se trouve la prothese ; et 

- une phase de retrait du catheter, hors du corps humain. 

Dans le cadre de la pr£sente invention, on s'interesse plus particu- 
Ii6rement, bien que non exclusivement, a ladite phase de largage. 

Gengralement, pour la mise en aeuvre de cette phase de largage, le 
chirurgien qui realise ('implantation de la proth£se ou Tun de ses assis- 
tants, fait coulisser manuellement la gaine externe par rapport a la gaine 
intermediate, en prenant en main deux parties extracorporelles desdites 
gaines, de maniSre a obtenir la liberation pr£cit£e de la prothese. 

Comme il est realise manuellement et de ce fait generalement par 
3-coups, ce coulissement {et done dgalement le largage de la proth6se) est 
peu precis et irregulier. De plus, il est difficile, et parfois meme impossible, 
& mettre d oeuvre car : 

- les gaines sont generalement glissantes ; et surtout 



- il est n^cessaire de produire une force 6lev6e, notamment pour larguer 
de grandes prothSses, telles que les proth6ses aortiques bifurquSes pre- 
cipes. 

La pr6sente invention a pour objet de remgdier a ces inconvg- 
nients. Elle concerne un dispositif permettant de rgaliser facilement dans 
un conduit humain ou animal un largage qui est precis et sans 3-coups et 
ne pr^sente aucun risque de blesser (edit conduit, d'un objet et notam- 
ment d'une prothese, ledit objet 6tant portd et ameng dans iedit conduit 
humain ou animal par un catheter qui comprend une premiere et une se- 
conde gaines (gaine intermediate et gaine externe de protection, dans 
I'exemple pr£cite) partiellement introduites dans ledit conduit, monies de 
fagon telescopique et susceptibles de coulisser Tune par rapport ci Tautre 
et qui realise le largage dudit objet en r6ponse 3 un coulissement relatif 
approprie entre lesdites premiere et seconde gaines. 

A cet effet, selon I'invention, ledit dispositif est remarquable en ce 
qu'il comporte : 

- un boTtier ; 

- des premiers moyens de fixation susceptibles de fixer une partie extra- 
corporelle de ladite premiere gaine sur ledit boTtier ; 

- un chariot mobile monte sur ledit boTtier de manure d pouvoir etre d6- 
placd par rapport a ce dernier ; 

- des seconds moyens de fixation susceptibles de fixer une partie extra- 
corporelle de ladite seconde gaine sur ledit chariot mobile ; et 

- des moyens d'entraTnement commandables susceptibles de d^placer 
ledit chariot mobile, par rapport audit boTtier. 

Ainsi, grace a I'invention, le coulissement relatif entre lesdites 
premiere et seconde gaines est realise par le dispositif conforme a Inven- 
tion. Plus pr£cisgment, ce coulissement est engendre par le deplacement 
du chariot mobile (auquel est fix6e une gaine) par rapport au boTtier (au- 
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quel est fixge I'autre gaine). Ceci est realise automatiquement ou par la 
generation d'une force reduite (selon le mode de realisation consider des 
moyens d'entraTnement, comme precise ci-dessous) sans commune me- 
sure avec la force precitee devant etre exercee habituellement par un chi- 
5 rurgien sans ('utilisation du dispositif conforme d ('invention. 

Par consequent, comme on le verra plus en detail ci-dessous, le 
largage de I'objet peut etre realise : 

- de fagon continue et regultere, c'est-a-dire sans 3-coups ; 

- sans risquer de blesser le conduit ; et 
10 - de fagon tr£s precise, 

et ceci par la seule et simple maTtrise du deplacement dudit chariot mobile. 

Dans le cadre de la pr£sente invention, les moyens d'entraTnement 
utilises 3 cet effet peuvent.etre realises de differentes manures. 
En particulier, de fagon avantageuse : 
15 - dans un premier mode de realisation, lesdits moyens d'entraTnement 
comportent une vis sans fin qui coop£re avec un taraudage pr£vu dans 
le chariot et qui est mue par un moteur commandable ; 

- dans un second mode de realisation, lesdits moyens d'entraTnement 
comportent un systeme £ cremaill6re qui agit sur le chariot et qui est 

20 egalement mu par un moteur commandable ; 

- dans un troisieme mode de realisation, lesdits moyens d'entraTnement 
comportent : 

. un moyen elastique, de preference un ressort, qui est monte de fagon 
elastiquement contraint entre le boTtier et le chariot de manure d 
25 pouvoir deplacer ce dernier par rapport audit boTtier ; et 

. un arret commandable susceptible de bloquer le deplacement dudit 
chariot mobile par rapport audit boTtier ; et 
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- dans un quatriSme mode de realisation, lesdits moyens d'entraTnement 
comportent un systSme S levier susceptible d'etre actionne ou com- 
mande manuellement. 

De plus, dans lesdits premier et second modes de realisation, ledit 
5 moteur, de preference un moteur eiectrique alimente par pile ou par le sec- 
teur, peut etre commande automatiquement par un element programma- 
ble, par exemple une puce electronique. Dans ce cas, la phase de largage 
peut etre realisee de fagon automatique, selon un programme preetabli. 

En outre, avantageusement, ledit chariot est monte de fagon mo- 
10 bile sur des rails de guidage, de preference rectilignes, qui sont solidaires 
dudit boTtier. 

Par ailleurs, selon I'invention, de fa<pon avantageuse, le boTtier du- 
dit dispositif : 

- comporte une fenetre transparente permettant de voir de I'exterieur une 
15 partie (se trouvant & I'interieur dudit boTtier) d'au moins Tune desdites 

gaines, ce qui permet de suivre visuellement le coulissement relatif en- 
tre les deux gaines, et done la progression de la phase de largage dudit 
objet ; et/ou 

- est realise en deux parties au moins partiellement separables et suscep- 
20 tibles d'etre rendues solidaires Tune de I'autre, ce qui permet de monter 

facilement un catheter dans ledit boTtier et done dans le dispositif 
conforme a I'invention ; et/ou 

- presente une forme allongee comprenant une zone de prise manuelle 
adaptee d la main d'un utilisateur dudit dispositif, ce qui permet no- 

25 tamment de faciliter la prise en main et la manipulation dudit dispositif. 

La presente invention concerne egalement un systeme pour im- 
planter un objet, en particulier une prothese, dans un conduit humain ou 
animal, notamment dans une artSre. 



Selon 1'invention, ledit systdme est remarquable en ce qu'il com- 

porte : 

- un catheter qui : 

. porte et am&ne ledit objet dans ledit conduit humain ou animal ; 

. comprend une premiere et une seconde gaines susceptibles d'etre 
partiellement introduites dans ledit conduit, monies de fagon t£les- 
copique et susceptibles de coulisser Tune par rapport a I'autre ; et 

• realise le largage dudit objet en r£ponse 3 un coulissement relatif ap- 
propri£ entre lesdites premiere et seconde gaines ; et 

- un dispositif tel que celui pr£cit£, pour provoquer le largage dudit objet 
dans ledit conduit humain ou animal, en engendrant ledit coulissement 
relatif entre les premiere et seconde gaines. 

En outre, de fagon avantageuse, au moins Tune desdites gaines 
comporte une valve anti-reflux, ce qui permet d'empecher dans le cas 
d'une implantation dans une artere ou un vaisseau sanguin, un 6coulement 
sanguin hors de ladite art6re ou vaisseau sanguin, via ledit catheter. 

De plus, avantageusement, ladite valve anti-reflux est susceptible 
de coop^rer avec des moyens de fixation du dispositif conforme a Inven- 
tion, pour simplifier et am£liorer la fixation des premiere et seconde gaines 
audit dispositif. 

Par ailleurs, pour faciliter le suivi visuel de la phase de largage, par 
exemple d travers une fenetre transparente du boTtier, tel que pr6cit6, au 
moins Tune desdites gaines, de preference la gaine intermediate, com- 
porte de fagon avantageuse au moins une graduation de type usuel sur sa 
face externe. 

Les figures du dessin annexe feront bien comprendre comment 
Tinvention peut etre r6alis6e. Sur ces figures, des references identiques 
designent des elements semblables. 
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Les figures 1 d 3 montrent un premier mode de realisation d'un 
dispositif conforme b ['invention, respectivement en vue de face, de des- 
sus (le boTtier etant a chaque fois ouvert) et en perspective. 

Les figures 4 et 5 illustrent schematiquement un catheter respecti- 
5 vement en position juste avant le largage de I'objet et en position larguee. 

Les figures 6 et 7 illustrent schematiquement, respectivement en 
vue de face et en vue de dessus (le boTtier etant 3 chaque fois ouvert), un 
deuxieme mode de realisation d'un dispositif conforme S ['invention. 

Les figures 8 et 9 illustrent schematiquement un dispositif 
10 conforme b I'invention, respectivement dans un troisi£me et un quatri^me 
modes de realisation. 

Le dispositif 1A, 1B, 1C, 1D conforme 3 ('invention et represent^ 
schematiquement, selon un premier mode de realisation 1A, sur les figures 
1 d 3, est destine d provoquer le largage dans un conduit humain ou ani- 
15 mal d'un objet, en particulier une prothese. 

A cet effet, ledit dispositif 1A, 1B, 1C, 1D est associe £ un cathe- 
ter 2 represente sur les figures 4 et 5 pour former un systeme d'implanta- 
tion conforme S I'invention. 

De fagon connue, un tel catheter 2 ou introducteur comporte une 
20 gaine porteuse G1 qui est realisee sous forme d'un tube S double lumiere 
qui comprend, en partie distale, successivement un nez dilatateur 3, un 
ballon de dilatation 4 et une prothese 5 destinee d etre implantee dans une 
artere AO du corps humain, par exemple dans I'aorte abdominale, notam- 
ment au niveau de I'embranchement d'autres artSres A1 et A2, par exem- 
25 pie des arteres renales. 

Ladite gaine porteuse G1 comprend de plus, en partie proximale, 
un moyen de derivation 6 auquel sont relies deux moyens de connection 7 
et 8 de type connu "luer lock" de manure 3 creer deux voies 9 et 10, 
I'une pour le gonflage du ballon de dilatation 4 et I'autre pour la rigidifica- 
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tion de la gaine porteuse G1, par exemple au moyen d r une tige metallique 
non representee et introduite dans ladite gaine porteuse G1 . 
Ledit catheter connu 2 comporte de plus : 

- une gaine intermediate G2 entourant ta gaine G1 dans la partie distale 
5 jusqu'au niveau de la prothese 5 et susceptible de coulisser sur ladite 

gaine G1 ; et 

- une gaine externe G3 de protection entourant la gaine G2 dans la partie 
distale jusqu'au nez dilatateur 3 et susceptible de coulisser sur ladite 
gaine G2. 

10 Les gaines G1 3 G3 sont done montees de fagon teiescopique. 

Lors de Timplantation de la prothese 5, on amene, de fagon 
connue, la partie distale du catheter 2 dans I'aorte AO de sorte que la pro- 
these 5 se trouve au moins d proximite de son emplacement futur, comme 
illustre sur la figure 4. A partir de cette position, il convient de realiser en- 

15 suite : d'abord le largage de la prothese 5, puis le retrait du catheter 2 
hors du corps humain. 

De fagon connue, le largage est realise par le retrait ou le coulis- 
sement selon la fleche F representee sur la figure 4 de la gaine G3 par 
rapport a la gaine G2, ce qui permet de liberer la partie distale du catheter 

20 2, comprenant notamment le ballon 4 et la prothese 5, comme illustre sur 
la figure 5. 

Chacune des gaines G2 et G3 comporte de plus d son extremite 
proximate une collerette 11,12 precisee ci-dessous et permettant notam- 
ment de fixer la gaine correspondante G2, G3 respectivement sur la gaine 
25 G1 , G2 qui lui est interne. 

Le dispositif 1A, 1 B, 1C, 1D est destine plus particulierement a 
engendrer le retrait ou coulissement de la gaine G3 par rapport 3 la gaine 
G2, & partir de la position illustree sur la figure 4, pour provoquer la libera- 
tion et le largage de la prothese 5, comme represente sur la figure 5. 
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Plus g6n6ralement, ledit dispositif 1A, 1 B, 1C, 1D est destine S 
engendrer le coulissement relatif entre deux gaines d'un catheter en vue 
de liberer, dans un conduit humain ou animal, un objet quelconque porte 
par ledit catheter. 

5 A cet effet, en vue de creer ledit coulissement relatif, il est envi- 

sageable, dans une application particultere non representee de ('invention, 
de deplacer, non pas la gaine G3 externe, mais la gaine G2, en la pous- 
sant dans ladite gaine G3. 

Selon ('invention, ledit dispositif 1A & 1D comporte, comme repre- 
10 sente par exemple sur les figures 1 a 3 dans le premier mode de realisa- 
tion 1A : 

- un boTtier 13, 14 susceptible d'etre traverse, au moins partiellement, 
par le catheter 2 ; 

- des moyens de fixation 15 precises ci-dessous pour fixer sur ledit boT- 
15 tier 13, 14 une partie qui est extracorporelle (dans les positions des fi- 
gures 4 et 5) de la gaine G2, de preference la collerette 11 de cette 
gaine G2, comme precise ci-dessous ; 

- un chariot mobile 16 monte par I'intermediaire de rails de guidage 17 et 
18 sur ledit boTtier 13, 14 ; 

20 - des moyens de fixation 19 precises ci-dessous, pour fixer une partie qui 
est extracorporelle (dans !es positions des figures 4 et 5) de la gaine 
G3, de preference la collerette 12 comme indique ci-dessous, sur ledit 
chariot mobile 1 6 ; et 

- des moyens d'entraTnement commandables 20A, 20B, 20C, 20D sus- 
25 ceptibles de deplacer ledit chariot mobile 16, par rapport audit boTtier 

13, 14. 

Par consequent, lorsqu'il veut realiser le largage de la prothese 5 h 
partir de la position du catheter 2 representee sur la figure 4, ledit cathe- 
ter 2 etant lie au dispositif 1A a 1D conforme & I'invention de la manfere 
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pr6cit6e, le chirurgien qui realise I'implantation de la prothese 5 ou Tun de 
ses assistants doit simplement commander les moyens d'entrainement 
20A, 20B, 20C et 20D. Ces derniers engendrent alors le deplacement du 
chariot mobile 16 par rapport au boTtier 13, 14 et ainsi le coulissement 
entre lesdites gaines G3 et G2 qui sont fixges respectivement sur le cha- 
riot mobile 16 et sur le boTtier 13, 14. 

Le largage est done realist automatiquement ou tout au plus par la 
gyration d'une force reduite (selon le mode de realisation consider des 
moyens d'entrainement 20A a 20D, comme precise ci-dessous) sans 
commune mesure avec la force qui aurait du etre exercee par le chirurgien 
sans I'utilisation du dispositif conforme d I'invention. 

Par consequent, grace a I'invention, le largage est realise : 

- de fa<?on rggulfere et continu, sans S-coups, ce qui permet de mieux 
maTtriser la phase de largage et d'eviter tout risque de blessure de la pa- 
roi de I'artSre AO ; 

- de fapon tres precise, la phase de largage pouvant notamment etre sui- 
vie visuellement et/ou par radiographie et meme etre preprogrammee, 
comme precise ci-dessous ; et 

- sans aucun effort physique ou, tout au plus, avec un effort physique 
tr£s reduit du chirurgien, meme lorsque la proth£se 5 d larguer est tr£s 
grande. 

Dans le cadre de la presente invention, les moyens d'entraTnement 
peuvent etre realises de difterentes manures. 

Dans le premier mode de realisation 1 A represents sur les figures 
1 a 3, lesdits moyens d'entrainement 20A comportent une vis sans fin 21 
qui est montee sur ledit boTtier 13, qui coopere avec un taraudage 22 pr6- 
vu dans le chariot 16 et qui est mue par une roue dentee 23 entraTnee par 
un moteur 24, en particulier un moteur eiectrique. 
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Dans le cas d'un moteur glectrique 24, ce dernier peut etre alimen- 
te en courant electrique, soit par I'intermSdiaire du secteur (non represen- 
ted soit par Tinterm^diaire d'au moins une pile glectrique 25. Dans ce cas, 
le boTtier 13 comporte de plus : 
5 - un interrupteur 26 accessible de I'extgrieur, pour commander ledit mo- 
teur 24 ; et 

- un voyant de charge 27 susceptible de s'allumer ou de clignoter, lors- 
que le niveau de charge de la pile electrique 25 passe au-dessous d'un 
niveau predetermine. 

10 Comme on peut le voir sur la figure 3, le boTtier 13 est realise de 

preference en deux parties 13A et 13B liees ensemble par des charniSres 
28, ce qui permet de monter facilement un catheter 2 dans ledit boTtier 13 
en faisant simplement pivoter la partie 13B par rapport d la partie 13A 
pour ouvrir ledit boTtier 13. 

15 Le boTtier 13 comporte de plus : 

- une fenetre transparente 29 permettant de suivre visuellement le cou- 
lissement relatif entre les gaines G2 et G3 et done la phase de largage. 
A cet effet, au moins Tune desdites gaines G2, G3, de preference la 

game. G2, comporte sur sa face externe au jnoins une graduation 

20 usuelle ; et 

- des ouvertures 30 prevues longitudinalement de part et d'autre du boT- 
tier 13, pour permettre le passage du catheter 2, les diametres desdites 
deux ouvertures 30 etant adapts de preference a ceux respectivement 
des gaines G1 et G3. 

25 Dans un mode de realisation particulier, les moyens de fixation 15 

comportent une vis 31 . Dans le cadre de la presente invention, ils peuvent 
egalement comporter un clip ou tout autre Element de fixation connu et 
non represente. II en est de m§me des moyens de fixation 19. 
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De preference, lesdits moyens de fixation 15 et 19 coop£rent res- 
pectivement avec les collerettes 11 et 12, qui sont formees en corres- 
pondance, pour realiser la fixation des gaines G2 et G3. 

Lesdites collerettes 11 et 12 comportent, de plus, des valves anti- 
5 reflux de mantere £ empecher tout ecoulement sanguin hors de I'artere 
AO, via le catheter 2. 

Par ailleurs, dans le second mode de realisation 1B represent^ sur 
les figures 6 et 7, les moyens d'entraTnement 20B comportent un systeme 
a cremailiere qui comprend une crgmail!6re ou courroie crantee 32 agis- 
io sant sur le chariot mobile 16 forme de fagon appropriee, entrance en rota- 
tion par une roue dentee 33 mue par le moteur 24 et agencee entre iadite 
roue dentee 33 mue et une roue dentee 34 fibre en rotation. 

En outre, le boitier 14 comporte a Tune des extr£mit£s une zone 
de prise 14A adaptee a la main d f un utilisateur du dispositif 1B, ce qui 
15 facilite la manipulation de ce dernier. A Tautre extr6mite dudit boTtier 14, 
Tune 14C des faces 14B, 14C est biseautee et I'autre face 14B est for- 
m6e de sorte que le chariot 16 se trouve partiellement S I'exterieur dudit 
boTtier 14, ainsi que partiellement les parties de gaines G2 et G3 situdes 
entre les collerettes 11 et 12, ce qui facilite le suivi visuel du coulissement 
20 relatif entre lesdites gaines G2 et G3. 

On notera en outre que, dans les modes de realisation 1A et 1B, le 
moteur 24 peut etre commande automatiquement par un element pro- 
grammable non represente, par exemple une puce electronique integree. 
Ainsi, le largage de la prothese 5 peut etre mis en ceuvre automatique- 
25 ment selon un programme preetabli. 

Par ailleurs, dans le troisieme mode de realisation 1C represente 
sur la figure 8, les moyens d'entraTnement 20C comportent : 
- un moyen elastique 36, de preference un ressort, qui est monte de fa- 
gon elastiquement contraint entre le boTtier 13 et le chariot mobile 16 et 
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qui est susceptible de faire coulisser ledit chariot mobile 16 sur les rails 
de guidage 18 ; et 

- un arret 37 commandable, qui est susceptible de bloquer le deplace- 
ment dudit chariot mobile 16 par rapport audit boTtier 13. 

Dans un mode de realisation particulier tel que represente, ledit ar- 
ret 37 comporte un bouton 38 susceptible d'etre tire ou pousse, comme 
illustre respectivement par des f leches E1 et E2. Ce bouton 38 est soli- 
daire d'une languette rigide 39 susceptible d'agir dans une barrette 40 
dentee (ou crantee), qui est fixde au fond du boTtier 13. L'extremite libre 
de ladite languette 39 est biseautee de manure & s'adapter d la forme des 
dents 41 de ladite barrette 40. 

Lorsque, d partir de la position representee sur la figure 8, on tire 
le bouton 38 dans le sens de la fleche E1, la languette 39 est liberie de la 
barrette 40 de sorte que I'arret du chariot 16 est debloqu£. Ce dernier est 
alors contraint a se deplacer dans le sens de la fleche E3 sous Taction du 
moyen elastique 36, et ceci jusqu'a ce qu'il arrive 3 l'extremite opposee 
ou jusqu'a ce que le bouton 38 soit de nouveau enfonce dans le sens de 
la fleche E2. 

En outre, dans le quatrieme et dernier mode de realisation 1D re- 
presente sur la figure 9, les moyens d'entraTnement 20D comportent un 
syst^me a levier qui comprend : 

- un levier 42 actionnable, comme illustre par une fleche E4, et montS de 
fagon pivotante sur le boTtier 13 par I'intermediaire d'un pivot 43 ; et 

- un bras intermediate 44 monte de fagon articuiee sur le chariot 16 et le 
levier 42, respectivement par I'intermediaire d'articulations 45 et 46. 

Par consequent, comme cela ressort clairement de la figure 9, un 
deplacement ou actionnement, de preference manuel, de Textremite libre 
du levier 42 engendre le deplacement du chariot 16, par I'intermediaire du 
bras 44. On notera que, m§me lorsque I'actionnement precite est realise 
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manuellement, la force 3 exercer sur le levier 42 reste tr£s faible, en rai- 
son notamment de I'effet de levier obtenu grace a I'invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif pour provoquer le largage dans un conduit humain 
(AO) ou animal d'un objet (5), en particulier une prothese, ledit objet (5) 
etant port6 et ameng dans ledit conduit humain (AO) ou animal par un ca- 

5 theter (2) qui comprend une premiere et une seconde gaines (G2, G3) par- 
tiellement introduces dans ledit conduit (AO), monies de fagon telescopi- 
que et susceptibles de coulisser Tune par rapport a I'autre et qui realise le 
largage dudit objet en rgponse a un coulissement relatif approprig entre 
lesdites premiere et seconde gaines (G2, G3), 
10 caracteris^ en ce qu'il comporte : 

- un boTtier (13, 14) ; 

- des premiers moyens de fixation (15) susceptibles de fixer une partie 
extracorporelle de ladite premiere gaine (G2) sur ledit boTtier (13, 14) ; 

- un chariot mobile (16) mont<5 sur ledit boTtier (13, 14) de manure a 
15 pouvoir etre deplacS par rapport £ ce dernier ; 

- des seconds moyens de fixation (19) susceptibles de fixer une partie 
extracorporelle de ladite seconde gaine (G3) sur ledit chariot mobile 
(16) ; et 

- des moyens d'entramement commandabies (20A, 20_B, 20C, 20D) sus- 
20 ceptibles de deplacer ledit chariot mobile (16), par rapport audit boTtier 

(13, 14). 

2. Dispositif selon la revendication 1, 

caracterisS en ce que lesdits moyens d'entraTnement (20A) comportent 
une vis sans fin (21) qui coopdre avec un taraudage (22) pr6vu dans ledit 
25 chariot (16) et qui est mue par un moteur (24) commandable. 

3. Dispositif selon la revendication 1, 

caract6ris6 en ce que lesdits moyens d'entraTnement (20B) comportent un 
systSme a crSmaillSre (32, 33, 34) qui agit sur ledit chariot (16) et qui est 
mQ par un moteur (24) commandable. 
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4. Dispositif selon Tune des revendications 2 et 3, 

caracterisg en ce que ledit moteur (24) est commande automatiquement 
par un element programmable. 

5. Dispositif selon la revendication 1, 

caracteris^ en ce que lesdits moyens d'entraTnement (20C) comportent : 

- un moyen dlastique (36) qui est monte de fapon glastiquement contraint 
entre ledit boTtier (13) et ledit chariot (16) ; et 

- un arret (37) commandable susceptible de bloquer le deplacement dudit 
chariot mobile (16) par rapport audit boTtier (13). 

6. Dispositif selon la revendication 1, 

caracteris^ en ce que lesdits moyens d'entraTnement (20D) comportent un 
systeme h levier (42, 43, 44, 45, 46) susceptible d'etre actionnd manuel- 
lement. 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 6, 
caract6ris6 en ce que ledit chariot (16) est mont<5 de fagon mobile sur des 
rails de guidage (17, 18) solidaires dudit boTtier (13, 14). 

8. Dispositif selon Tune quelconque des revendications pr6c6den- 

tes, 

caract6ris6 en ce que ledit boTtier (13) comporte une fenetre transparente 
(29) permettant de voir de I f ext6rieur une partie d'au moins Tune desdites 
gaines (G2, G3), situ6e a I'int^rieur dudit boTtier (13). 

9. Dispositif selon Tune quelconque des revendications prSc6den- 

tes, 

caracteris6 en ce que ledit boTtier (1.3) est r^alisd en deux parties (13A, 
13B) au moins partiellement s^parables et susceptibles d'etre rendues so- 
lidaires Tune de I'autre. 
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10. Dispositif selon Tune quelconque des revendications pr£c£den- 

tes, 

caracterise en ce que ledit boTtier (14) prSsente une forme allong£e com- 
prenant une zone de prise manuelle (14A) adaptee a la main d'un utilisa- 
5 teur dudit dispositif (1 B). 

11. Systeme pour implanter un objet, en particulier une proth^se 
(5), dans un conduit humain (AO) ou animal, 

caracteris£ en ce qu'il comporte : 

- un catheter (2) qui : 

10 . porte et amSne ledit objet (5) dans ledit conduit humain (AO) ou ani- 

mal ; 

. comprend une premiere et une seconde gaines (G2, G3) susceptibles 
d'etre partiellement introduites dans ledit conduit (AO), mont£es de 
fagon telescopique et susceptibles de coulisser Tune par rapport a 
15 I'autre ; et 

. realise le largage dudit objet (5) en r£ponse d un coulissement relatif 
approprie entre lesdites premiere et seconde gaines (G2, G3) ; et 

- un dispositif (1A, 1B, 1C, 1 D) tel que celui sp£cifie sous Tune quel- 
conque des revendications 1 a 10, pour provoquer le largage dudit objet 

20 (5) dans ledit conduit humain (AO) ou animal, en engendrant ledit cou- 

lissement relatif entre lesdites premiere et seconde gaines (G2, G3). 
12. Systeme selon la revendication 11, 
caracterise en ce qu'au moins Tune desdites gaines (G2, G3) comporte 
une valve anti-reflux (11, 12). 
25 13. Systeme selon la revendication 12, 

caracterise en ce que ladite valve anti-reflux (11, 12) est susceptible de 
coop£rer avec des moyens de fixation (15, 19) dudit dispositif (1A, 1 B, 
1C, 1D) destine b provoquer le largage dudit objet (5). 
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14. Syst6me selon Tune quelconque des revendications 1 1 S 13, 
caract6ris6 en ce qu'au moins Tune desdites gaines (G2, G3) comporte au 
moins une graduation sur sa face externe. 
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FIG.3 
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